k Mel

ingkar

A. Hubungan Gerak Melingkar dan Gerak Lurus

v
Kecepatan w=— atau o= E =2.nf
sudut: R T
R = jari-jari putaran; v = laju linier T = periode kecepatan sudut; f = frekuensi
Percepatan _
sudut: -

Perpindahan
sudut:

T|o |0|»

0=

s = perpindahan linier

B. Sifat Sistem Roda

Dua roda sepusat Bersinggungan Dihubungkan tali
o < 2
WA = O VA = VB Vo = VB

C. Gerak Melingkar Beraturan (GMB, o = konstan)

Perpindahan sudut: 0 = o.t

|Gaya Sentripetal: Fg=mag = mo?R

Kecepatan mobil di tikungan datar kasar: v = ‘/ugR

Kecepatan mobil di tikungan miring licin: v = ‘/gRtane

Kecepatan minimum di titik terendah: v = JSgR

D. Gerak Melingkar Berubah Beraturan (o = konstan)

Kecepatan sudut:

oy =og + ot

Perpindahan sudut:

1 2
0 = wpt+—at
R =optroa

Gabungan 2 rumus:

0)12 = 0)02 +2.0.6¢
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E. Persamaan Gerak Melingkar

Posisi sudut benda: 0t = Jodt + g
do
Kecepatan sudut benda: o= rm atau o=[adt+og
do
Percepatan sudut: o= E
Kecepatan sudut rata-rata: 0=20_92-0
At At
Percepatan sudut rata-rata: 3-00_ @0y
At At
F. Dinamika Gerak Melingkar
Bandul diputar vertikal Di titik A (Tegangan Tali Maksimum)
C 2

T-W=mo®R atau T—W:m%

Di titik B
2
T=mo?R atau T=m?

Di titik C (Tegangan Tali Minimum) T+ W = mo’R

v2
atau T+W=m—
R

Ayunan Konis R=Lsin®
N V _ JgRtan0
O=—=—"—"—"—o
R Lsin®

v:JgRtane
V= ‘/gLsin 6.tan®
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